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Handbuch UCCI/E Steuern Sie |hre Miniatur-Welt

Release-Management
Dieser Handbuch ist anwendbar fiir Module und Kits, bestehend aus:

* UCCI/E Rev00
* UCCI/E-s Rev00
* UCCI/E Rev01
* UCCI/E-s Rev01

Firmware:
» UCCI/E Bootloader 1.0 / Firmware UCCI/E 2.00 (oder spater)

Software:
» DinamoConfig 1.11

Vorwort

Dieses Handbuch beschreibt der Gebrauch der UCCI/E als Teil des Dinamo/MCC Sytem. Um lhr
Verstandnis fiir das System zu vervollstandigen missen Sie auch die Handbuicher fir OC32, RM-U
und MCC-Dec lesen.

Beachten Sie das es 3 Versionen gibt vom UCCI/E. In diesem Handbuch werden sie bezeichnet als:
» Der Normale UCCI/E, das gebraucht werden kann als ein Autonomes System, wird bezeichnet
als UCCI/E
» Der UCCI/E-s ohne USB und RS232 Interface, wird bezeichnet als UCCI/E-s
» Der UCCI/E im allgemeinen, das entweder der UCCI/E oder der UCCI/E-s sein kann, wird
bezeichnet als UCCI/E(-s)

©2014 Dieses Dokument, oder jede andere hierin enthaltenen Informationen, darf nicht Kopiert oder verbreitet
werden, im ganzen oder teilweise, in welcher Form auch ohne die ausdriickliche schriftiche Genehmigung des
urspriinglichen Autors. Das machen von Kopien oder Prints durch Benutzer vom Dinamo-System oder der
UCCI/E Modul fiir eigenen Gebrauch ist gestattet.

Dieses Handbuch ist Gibersetzt und verfiigbar gestell t durch MCC-ModelCarParts.
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1 Dinamo/MCC
1.1 Introduktion

Auf einer Modellbau Anlage findet man heute immer 6fter eine Erweiterung mit bewegendem
Modellautos, z.B. basiert auf das Faller Car System. Die Mdglichkeiten, die Autos von diesem System
in den Ursprungszustand zu steuern sind sehr begrenzt.

VPEB entwickelte das Dinamo/MCC-System, um diese Art von Autos in einer anspruchsvollen Weise
zu steuern. Fahrzeuge sind mit einem Decoder, die Befehle Uber ein drahtloses Kommunikations-
System in der StralRenoberflache eingebettet empfangt ausgestattet. Die Stral3enoberflache enthalt
auch Feedback-Sensoren, die die Positionen der Autos an die Steuerung melden.

Das Dinamo/MCC-System ist aufgebaut aus drei verschiedenen Modulen:
e UCCI/E (-en): Dieses Modul erzeugt die Signale an den Decoder um den Wagen zu steuern,
und liest die Positionssensoren in der Stral3e;
e MCCdec: Der Decoder (n) im Auto(s), die Befehle von UCCI/E(-s) empféangt und alle Funktionen
des Autos Kontrolliert;
e OC32: Dieses Modul steuert u.a. Ampeln und Weichen auf der Anlage damit die Layout-
realistisch und vollstandig zu machen ist.

1.2 Kleinere/ Mittlere Layout

Eine kleine bis mittelgroRe Layout, bestehend aus maximal 40 Meter StrafRe (die Summe von allen
Spuren), kann durch eine einzige UCCI/E gesteuert werden und Fakultativ durch eine oder mehrere
Schematisch sieht dieser Setup wie folgt aus:

0OC32 Steuerungen.
Ampeln, p
0C32 Abzwelchen a 0
. |
Riickmeldungen “

Steuerbefehle

seriell UCCI/E

USB oder

Abb. 1: Schematischer Aufbau einer kleinen/mittleren Dinamo/MCC-System

Die UCCI/E ist mit einem PC mit entsprechender Steuerungssoftware tiber USB-oder RS232-
Schnittstelle (COM-Port) verbunden. UCCI/E erzeugt die Signale fiir den Decoder und liest die
Ruckmeldungen. UCCI/E (Fakultativ) steuert eine oder mehrere OC32-Controller wie erforderlich, um
Weichen, Ampeln und andere Accessoires zu fahren.

1.3 Grol3er Layout

Wenn das Layout sich erstreckt iber die Grenze von 40 Meter Stral3e (die Summe von allen Spuren),
die von einem einzigen UCCI/E gesteuert werden kénnen, ist eine etwas andere Einrichtung
erforderlich. In diesem Fall mehr als eine UCCI/E notwendig ist, um die Gesamtlange der Bahnen auf
die Anlage zu steuern. Das grof3 angelegte Dinamo/MCC-System besteht aus einem RM-U zentrale
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Steuereinheit die verbunden ist mit einem PC mit entsprechender Steuerungssoftware iber USB-oder
RS232-Schnittstelle (COM-Port). Die RM-U steuert bis zu 16 UCCI/E-Reglern und bis zu 16 OC32-
Reglern. Insgesamt also kann dieser Setup bis zu 640 Meter Fahrspuren steuern.

Schematisch dieses GroRR Setup sieht wie folgt aus:

~ RS485 ~ Ampeln,
RM-U N ” 0C32 Abzweichen ...
USB oder
seriell
Riickmeldungen
| UCCI/E-s
y———— Steuerbefehle
gL

Abb. 2: Schematischer Aufbau einer groRen Dinamo/MCC-Systems

Beachten Sie, dass im obigen Diagramm UCCI/E von einem UCCI/Es ersetzt wird. Der "-s" steht fiir
"Slave-Einheit", was bedeutet, dass das Geréat eine RM-U zentrale Steuerung erfordert, um das
Steuer-PC zu verbinden. Ein UCCI/E kann als UCCI/Es verwendet werden, wenn Sie mit dem Setup
pro Bild 1 beginnen und lhren Ehrgeiz entwachst die Kapazitat des kleinen Mittelsystem, dann kénnen
Sie mit dem grof3en System ohne Desinvestitionen durch das Hinzufiigen von einer RM-Migration U-
Regler und so viele UCCI/Es und OC32-Regler wie erforderlich.

Die UCCI/Es ist billiger als der UCCI/E, da die UBS und RS232-Schnittstelle fehlen.

Wenn Sie bereits ein Dinamo/MCC-System, basiert auf der UCCI oder UCCI-s-Regler (so ohne / E),
haben, kdnnen Sie dieser Modul mit der neuen UCCI/Es integrieren in einem einzigen System,
vorausgesetzt, Sie kénnen die neueste Firmware installieren auf diese Modulen. Bitte kontaktieren Sie
unserer Support-Seit auf http://www.dinamousers.net fiir Details.
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2 UCCI/E(-s)
2.1 Uberblick

UCCI/E ist ein Single-Board-Controller, mit der folgenden Funktionen:
» Kommunikation mit einem PC uber RS232 oder USB

« Fahren mit zwei Ubertragungsschlaufen

 Lesen von 128 Positionssensoren

* Steuerung bis zu 16 OC32 Modulen

UCCI/E ist vollstandig kompatibel mit dem Dinamo 3.0-Protokoll, unterstiitzt aber nur die relevanten
Befehlen fur Auto-Steuerung.

UCCI/Es ist eine abgespeckte Version, die nur als Slave-Gerat verwendet werden kann. Es fehlen die
USB-und RS232-Schnittstellen und ist daher etwas gunstiger als die normale UCCI/E. Wie erklart in
Paragraf 1.3 wird der UCCI/Es normalerweise verwendet um ein gro3es System auf Basis des RM-U
als einem zentralen Modul zu bauen.

UCCI/E und UCCI/Es wird nur als ein zusammengebautes Modul geliefert.

Abb. 3: UCCI/E (links) + UCCI/E-s (rechts)

Hinweis: Normalerweise werden Sie auf der UCCI/E den DIP-Schalter (rot im Bild oben) nicht finden,
da es nur auf der UCCI/Es verwendet wird. Falls Sie schlie3lich die UCCI/E als UCCI/Es verwenden
werden sollte die Funktion der DIP-Schalter durch eine Software-Einstellung vorgesehen werden.

2.2 Einbau

Die UCCI/E(-s) soll in unmittelbarer N&dhe oder unterhalb lhrer Miniaturwelt montiert werden. Vor allem
wenn Sie, um die USB-Schnittstelle zum Anschluss an den PC zu verwenden, sollen Sie sich
versichern dass Sie den Abstand zwischen Ihrem UCCI/E und Ihren PC so kurz wie mdglich zu halten,
da der USB eher anféllig ist fur elektronische Stérungen.

UCCI/E(-s) hat 4 Befestigungslécher (3mm). Vorzugsweise verwenden Sie Abstandshalter (ca. 10 mm
Lange), um die UCCI/E(-s) zu montieren. Besonders, wenn man UCCI/E(-s) auf einer Metalloberflache
montieren, sollen Sie sicherstellen, dass die Ruckseite des UCCI/E(-s) nicht in Kontakt mit der
Montageflache kommt. Beachte bei der Montage von UCCI/E(-s) auf einer Metallebene dass die
Befestigungslécher an den OV/GND Potenzial des Moduls angeschlossen sind und dass jeder
Metalloberflache das gleiche elektrische Potential tragt.

UCCI/E(-s)-Module sind "stapelbar" mit M3 x 20mm Abstandshalter zwischen den Modulen. Sie
kénnen UCCI/E(-s) und TM44 Module auch stapeln im Fall, dass Sie sowohl lhre Autos als lhre Ziige
durch einen einzigen Dinamo System steuern mdchten.

Stellen Sie bei der Montage der Module sicher dass Sie um das Modul geniigend Raum haben um die
Stecker einstecken zu kdnnen und im Falle eines UCCI/Es sicherzustellen, dass Sie den DIP-Schalter
auf die Seite erreichen konnen.
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2.3 Power supply

Die UCCI/E(-s) wird von einem DC-Netzteil mit Strom versorgt. Die Spannung muss zwischen 7,5 V
und 12 V DC liegen. Die Stromversorgung muss nicht notwendigerweise stabilisiert sein, aber es
muss DC sein und die Welligkeit soll weniger als 0,5 V sein. Wenn die zugeflihrte Spannung zu
niedrig ist kann Ihr UCCI/E(-s) nicht richtig funktionieren. Eine hthere Spannung als 13V kénnte lhre
UCCI/E (s) irreversibel zerstoren, so dass Sie in der Praxis nicht mehr als 12V DC Anwenden sollen.

Der durch UCCI/E(-s) bendtigte Strom ist abhéangig von der Versorgungsspannung, bei einer héheren
Versorgungsspannung soll weniger Strom von der Stromversorgung gezogen werden. Bei 8V wird
UCCI/E(-s) nur selten mehr nutzen als 600mA. Bei 12V wird der Verbrauch in der Regel weniger als
450mA sein.

Es ist nicht notwendig, aber wenn Sie wirklich den Stromverbrauch der UCCI/E(-s) berechnen
mochten ist die Formel:
Is=50mA+0,4*(la*(Ra+t4)+*Ig*(Rg+4))/Vs

Wo:

Vs ist die Versorgungsspannung (V)

Is wird die erforderliche Versorgungsstrom (mA)

Iy ist der aktuelle Sollwert (mA) in Schleife N (siehe paragr aph 5.5.4)

Ry ist der Widerstand (Ohm ) des N-Schleife (siehe Absatz 3.2)

UCCI/E(-s) hat 2 AnschlUsse fiir die Stromversorgung. Ein 2-poliger Anschluss (griin) mit Schraub-
Anschluss und einem runden Sockel. Sie kénnen entweder einen verwenden, abhangig, was an Ilhrem
Netzteil angebracht. Verwenden Sie die eine, die in lhrer Situation am praktischsten ist. Die 2,1 mm
Rundstecker fur Standard-Wandsteckdose Netzteile gedacht. In der Regel einer der Stecker mit
diesen Einheiten passt. Stellen Sie sicher, dass der Mittelstift ist plus und minus der Ring. Wenn Sie
Zweifel haben, Uberprifen Sie mit einem Multimeter, bevor die Stromversorgung UCCI/E(-s).

Wenn Sie ein Netzteil ohne Stecker haben kdnnen Sie die Drahte an der rechteckige
Stromversorgungsbuchse anschlieBen. Ein passender Stecker mit Schraubklemmen ist in Threm
UCCI/E(-s) Paket enthalten. Beachten Sie die korrekte Polaritat, wie in Abb. 4 angegeben.

Leistung Anschlusse
(LUsterklemme
oder 2.1mm runden Stecker)

Abb. 4: Stromversorgungsbuchsen auf der UCCI/E(-s)

ACHTUNG: AnschlieRen eines AC oder eine falsch polarisierte
Gleichstromquelle kann zu irreversiblen S ch&aden an lhrem UCCI/E(-s), Ihre
Stromversorgung oder beides leiten. Stellen Sie also sicher dass Sie wissen
was Sie tun!
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2.4 AnschlieRen von UCCI/E auf Ihren PC

PC-Kommunikation kann mittels einen seriellen RS232-Anschluss oder USB-Schnittstelle hergestellt
werden. Die folgende Abbildung zeigt wie die Position der Verbinder zu verwenden ist.

USB Anschlup  RS232 Anschlup
furPC furPC

Abb. 5: PC-Schnittstellen auf der UCCI/E

Bei Verwendung der RS232-Schnittstelle, brauchen Sie eine sogenannte Null-Modem-Kabel. Wenn
Sie noch keinen haben kdnnen Sie einfach selbst einen machen, siehe Abb. 6 unten. Die grauen
Verbindungen werden nicht durch UCCI verwendet, so dass nur 3 Dréhte geniigen.

L

\Jelulble?/

5 ° 5 °
9subD-femde 9subD-femde

Die zweite Moglichkeit ist die Verwendung der USB-Schnittstelle. Sie konnen eine Standard-USB-A-B-
Schnittstellenkabel verwenden. Aus Stabilitatsgriinden empfehlen wir, ein USB-Kabel kiirzer als 3
Meter zu benutzen.

Hinweis: UCCI/E wird nicht vom USB-Port mit Stromv  ersorgt, so dass Sie bei der Verwendung
von USB auch eine Stromversorgung brauchen wie in A bsatz 2.3 beschrieben.

Vor dem Anschluss der USB-Schnittstelle, miissen Sie die richtigen Treiber auf Ihrem PC installieren.
Diese kénnen von der Website von Future Technology Devices oder Dinamo User Group Website
heruntergeladen werden: http://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm

Der einfachste Weg ist es um die "ausfiihrbare Setup-Datei fur Standard-VID-und PID-Werte" zu
verwenden.

Installieren Sie zuerst den Treiber-Paket aus den oben genannten Links. Stellen Sie sicher das UCCI
Netzteil ist eingeschaltet und zunachst schlieRen Sie das USB-Kabel an. Die Schnittstelle wird jetzt
automatisch installiert. Wéahrend der Installation des Treibers wird das blaue LED auf UCCI/E ein paar
Mal aufleuchten. Wenn der Treiber aktiv ist und Verbindung hergestellt hat mit UCCI, wird das blaue
LED am Modul permanent leuchten. lhre Schnittstelle ist betriebsbereit.
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2.5 Regelung der OC32 oder OM32 Serien Module in UC CI/E

Zur Kommunikation mit anderen Modulen ist UCCI/E mit einer Netzwerkschnittstelle ausgestattet. Die
Netzwerkschnittstelle unterstiitzt RS485 oder RS232, jedoch nicht gleichzeitig.

Netzwerk-
schnittstelle

Abb. 7: Netzwerkschnittstelle

Auf einer UCCI/E, kann der Netzwerkschnittstelle verwendet werden um OC32 oder OM32-
Seriell-Module zu verbinden um Weichen, Ampeln und andere Accessoires aus lhrem Dinamo/MCC

system zu steuern.l

Die Netzwerkschnittstelle kann in RS485-oder RS232-Modus gesteuert werden.

P
\,

Sis R | |RRRAGRAR el
[ ﬁ‘ A £ UM - %
&) (& el % -
BRI 'f'é g { : e
¢ . - X :

l'Al “

-
s
5°

Auswabhl
Jumper

RS485
Treiber

Abb. 8: Konfiguration Netzwerkschnittstellen

! Beachten Sie das die Serie OM32 nicht mehr produziert wird und von der OC32 ersetzt ist. Wenn Sie aber
bereits eine OM32 Serien besitzen, kdnnen Sie es mit dem Dinamo/MCC-System verwenden.

©2014 Leon van Perlo Version 1.0 — 1.August, 2014 Seite 9 von 32



Handbuch UCCI/E Steuern Sie |hre Miniatur-Welt

StandardmaRig ist die Schnittstelle im RS485-Modus und in der Regel werden Sie die OC32-Module
Uber RS485 verbinden. In diesem Fall wird der MAX3082 Chip (in Abb. 8 als RS485-Treiber
angegeben) platziert sein.

Angrenzend an den Treiber-Chip finden Sie eine Steckbriicke (Steckbriicken Auswabhl):
¢ RS232
¢ TER (Kundigung)
¢ Nicht vorhanden. In diesem Fall kénnen Sie die Steckbriicke "parken" auf nur ein Stift und die
anderen frei lassen.

Fiir RS485-Betrieb wird die Briicke nicht in der RS232-Position sein.

RS485 ist ein 2-Draht-Bus-Struktur (siehe Absatz 2.6 oder der OC32-Handbuch fiir weitere
Einzelheiten). Der "Bus" beginnt an einem Bahnhof (Modul), fahrt entlang alle Stationen die auf dem
Netzwerk sein miussen, und endet an der letzten Station. Das erste und letzte Modul auf dem Bus wird
den RS485-Bus "beenden". Die Terminierung geschieht, wenn Sie die Auswahl-Steckbriicke in der
Position "TER" eingestellt haben. Wenn UCCI/E an beiden Enden des Busses ist, soll "TER" aktiviert
werden, wenn UCCI/E irgendwo dazwischen liegt, wird die Briicke als "nicht vorhanden" gemeldet.

Wenn der RS485-Schnittstelle bei Ihnen auf lhrem OC32-Module bereits flir andere Zwecke
verwendet wird oder wenn Sie die OM32 serielle, die keine RS485-Module haben, anschlieRen
mochten, kdnnen Sie die Netzwerkschnittstelle zur RS232-Modus wechseln. Beachten Sie, dass im
RS232-Modus die UCCI/E nur Daten an die angeschlossenen Gerate Ubertragen kann und somit nur
Einwegkommunikation ist.

Um die Schnittstelle zur RS232-Modus zu wechseln, entfernen Sie den MAX3082 Chip aus dem
Sockel (speichern Sie es an einem sicheren Ort, sollten Sie es wieder bendtigen in der Zukunft) und
setzen Sie die Auswahl-Steckbriicke in Position RS232.

Die Pin-Outs des Netzwerksanschluss wird in Abb. 9 auf der
rechten Seite angezeigt. Beachten Sie, dass im Falle von
RSA485, alle 3-poligen Steckverbinder auf Dinamo-Module
(UCCI, UCCI/E(-s), OC32, U485) identisch sind, so dass alle
Kabel gerade sind (Pin 1 an Pin 1, Pin 2 an Pin sein 2, Pin 3 mit
Pin 3). Die Verwendung von Pin 3 ist optional und nicht

erforderlich, wenn alle Module ihr GND-Potential durch die TxD GND D- D+ GND
gﬁ;ztene miteinander verbunden haben (was sehr zu empfehlen RS232 Modus RS485 Modus

Abb. 9: Netzwerkschnittstelle pin-out

2.6 Connecting UCCI/E-s modules to the RM-U control  ler

Ein UCCI/Es-Modul muss von einer RM-U-Zentraleinheit, wie in Abb. 2 angegeben, gesteuert werden.
Die Verbindung wird gemacht durch RS485 ber die Netzwerk-Schnittstelle.

Wenn Sie eine UCCI/E als UCCI/Es verwenden mdochten, stellen Sie sicher, dass die
Netzwerkschnittstelle fir RS485-wie in Absatz 2.5 konfiguriert haben. Auf einer UCCI/Es gibt es keine
andere Mdaglichkeit als RS485 und in den meisten Féllen ist die RS485-Treiber auf einer UCCI/Es auf
die Platte gel6tet und kann nicht entfernt werden.

2.6.1 RSA485

RS485 ist ein serieller Bus fiir die Ubertragung von Signalen (iber (relativ) lange Distanzen. Wenn
richtig installiert, kénnen Sie Entfernungen bis zu 1200 Metern Uberbriicken. Trotz der Tatsache, dass
Sie einige Ehrgeiz brauchen, um diese Art von Strecken auf einer Modelleisenbahn Zuhause auf zu
bauen, ist es eine sehr nitzliche RS485-Protokoll, weil es méglich ist, eine zuverlassige
Kommunikation zwischen mehreren Geraten her zu stellen.

©2014 Leon van Perlo Version 1.0 — 1.August, 2014 Seite 10 von 32



Handbuch UCCI/E Steuern Sie |hre Miniatur-Welt

Wenn wir Gber einen "Bus" sprechen, meinen wir, dass es einen einzigen durchgehenden Kabel, ohne
Aste, an dem einen "Modul" an einen beliebigen Stelle angeschlossen werden kann. Also, das Kabel
verlauft entlang jedes Modul das tber den Bus kommunizieren muss. Mit RS485 besteht das Kabel
aus zwei Leitungen die miteinander verdrillt sind ("Twisted Pair"). An beiden Enden des Kabels muss
zwischen die beiden Drahte einen Widerstand von 120 Q platziert werden.

120Q 120Q
Tx/Rx Tx/Rx Tx/Rx Tx/Rx

Abb. 10: RS485 Bus

Weiter ist es wichtig dass die Modul die Kommunizieren missen, eine "gemeinsame
Bezugsspannung" haben. Grundsatzlich mussen sie auf dem gleichen Boden oder dem gleichen
gemeinsamen Stromversorgung angeschlossen werden. Neben die verdrillten Paare, sollte RS485
auch eine dritte Leitung haben fir die Referenzspannung, aber wenn lhre Module bereits an der
gleichen Stromversorgung angeschlossen ist, braucht der dritte Draht nicht angeschlossen zu werden.

Die meisten Kabel, die fertig gekauft werden kénnen, enthalten mehrere Paare. Sie kdnnen z.B.
bequem UTP-LAN-Kabel (Kabel fir Computer-Netzwerke verwendet) nutzen, die heute allgemein in
allen DIY / Baumarkt verkauft werden, entweder mit festen Kern oder gestrandeter Kern. Letzteres ist
etwas flexibler und einfacher zu verwenden. UTP LAN-Kabel haben 4 Ader-paare. Mit RS485
verwenden Sie nur 1 Paar (egal, welcher). Falls erforderlich kann ein Draht aus einem anderen Paar
kann als die dritte Leitung verwendet werden.

Auf kurze Distanzen (bis zu ca. 20 Meter) spielt es kaum eine Rolle, welche Art von Kabel Sie
verwenden. Es braucht nicht einmal verdreht zu sein. Daher kdnnen Sie einfach zwei isolierte Dréhte
zusammendrehen, sowie eine dritte Leitung falls erforderlich. Fur langere Strecken ist eine richtige
Kabel ist nicht nur zuverlassiger, sondern auch einfach bequemer.

2.6.2 AnschlieRen RM-U, UCCI/Es und OC32-Module.

Die praktische Umsetzung ist es um die RM-U irgendwo in der Nahe von Ihrem PC und den UCCI/Es
und OC32-Module oder hinter Inrem Layout zu montieren. Wir nehmen an dass alle lhre UCCI/Es und
0OC32-Module auf dem gleichen GND sind, so dass (zumindest) die Minus-Pole aller Netzteile
miteinander verbunden sind. Die RM-U wird durch den USB-Bus vom PC mit Strom versorgt und
braucht nicht unbedingt auf dem gleichen GND Level zu sein.

Fuhren Sie ein verdrilltes Kabel + einen dritten (GND) Draht von der RM-U mit dem ersten Modul zu
Ihrer Layout. Als nachstes fuhren Sie das verdrillte Kabel (so ohne ,drittes Kabel") entlang alle
anderen Module bis zur letzten Modul. Aktivieren Sie den Abschluss-Jumper auf der RM-U, auf der
letzten (UCCI/Es oder OC32)-Modul und deaktivieren Sie alle anderen Abschluss Jumper.

Beachten dass die Polaritat der Drahte des verdrillten Paares von Bedeutung ist, so Verbinde D + D +
und D-D-fiir alle Module. Wenn man sie austauscht wird nichts beschadigt, aber es funktioniert nicht
korrekt. Beim Anschluss an die RM-U, hangt es davon ab ob der Pin-out tiber die "Standard" oder
"Plug & Play"-Version des RM-U lauft. Details finden Sie in der RM-U oder Dinamo P & P-Handbuch.

Funktion OC32/UCCI RM-U (std) RM-U (P&P)
3 pole 9-subD 9-subD
D- 1 7 3
D+ 2 8 2
GND 3 5 5

Tabelle 1: Anschluss Pin-Outs
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RS485 - 3 Drahte Terminator NICHT aktiv
Terminator aktiv UCCI/E-s

RS485— 2 Drahte

Terminator NICHT aktiv

usB 0OC32

0OC32 Terminator NICHT aktiv

. UCCI/E-s

Terminator aktiv

Abb. 11: RS485 Vorbild Netzwerk

2.6.3 Adressierung

Da alle Module auf dem gleichen Paar Dréhte sind wahrend das Senden von Information zwischen
zwei Stationen, soll es eine Mdglichkeit Weg geben um zu bestimmen, welche Station die Daten
empfangen sollte. Daher muss jedes Modul auf dem Bus eine eindeutige Adresse haben. Es kdnnen
16 UCCI/Es Module und 16 OC32 Module auf dem gleichen Bus sein. UCCI/Es Module und OC32-
Module sind in einer anderen "Adressraum”, so Adressen uberlappen (so kénnen Sie z.B. haben
UCCI/Es Adresse 0 und 1 und OC32 Adresse 0, 1 und 2 auf dem gleichen Bus.?

Die Adresse auf einer UCCI/Es kann auf zwei Weisen eingestellt werden. Der einfachste Weg ist die
Einstellung von einem DIP-Schalter. Schalter 5 ist in der ON-Position und Schalter 1 bis 4 werden die
Modul-Adressen (gemaR Tabelle 2 unten) bestimmen. Wohlgemerkt, dass die Anderung der
DIP-Schalter einen Neustart des Moduls erfordert, bevor die neuen Einstellungen aktiv werden!

2 Wenn Sie ein System mit sowohl UCCI/Es als TM44 Module bauen, teilen diese Module den gleichen
Adressraum. Details finden Sie auf den TM44 oder im Dinamo Plug & Play-Handbuch.
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Adresse |S1 |S2 |[S3 |S4 |S5

0O |[On |On (On |On |On
1 |Off |[On |On |On |[On
2 |On |Off [On |On |On
3 |Off |Off |[On |On |On
4 |On |On |Off [On |On
5 |Off {On |Off |On |On
6 |On |Off |Off |On |On
7 |Off |Off |Off |On |On
8 |[On |On |On |Off |On
9 |Off |On |On |Off |On

10 {On |Off |On |Off |On
11 |Off |Off |[On |Off |On
12 {On |[On |Off |Off |On
13 |Off |On |Off |Off |On
14 |On |Off |Off |Off |On
15 |Off |Off |Off |Off |On
Software | X X X X Off

Abb. 12: DIP-Schalter Tabelle 2: UCCI/E-s-Adressen

Auf einer UCCI/E werden Sie in der Regel den DIP-Schalter nicht finden. Wenn es keinen
DIP-Schalter gibt oder wenn SW5 in den AUS Stand bleibt, wird die Adresse durch Module Software
gesetzt. Bitte siehe Abschnitt 5.5.3 fir weitere Einzelheiten. In einem UCCI/E(-s) ist die
Standardmodul-Adresse 0°. Also, wenn Sie auf einem RM-U + UCCI/Es-basiertes System tibergehen,
das UCCI/E, das jetzt einem UCCI/Es wird, bekommt automatisch die Adresse 0, wahrscheinlich ist es
das, was Sie mdchten.

% Beachte den Unterschieht von den UCCI-s, wo die Standard Adresse 15 ist.
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3 Ubertragungsschleifen
3.1 Der Basis

Damit die StraBe Befehle libertragen kann die die Autos benutzen, muss die StralRenoberflache mit
Antenne ,ausgestattet” werden. Dieser Antenne besteht aus 2 parallelen Kupferdrahte in der
StraRenoberflache auf beiden Seiten des Lenkdrahtes . Um deutlich zu sein: "Lenkungsdraht”, wie in
diesem Kapitel angedeutet soll ein Stahldraht sein, wie es urspriinglich vom Faller Car System oder
Magnetstreifen eingesetzt wirde, weil dies heutzutage immer mehr der Standard ist. Da der
Magnetismus des Permanentmagnetstreifen definitiv ist und die Signaltibertragung nur beruht auf
Anderungen in die elektromagnetische Felder, hat die Permanentmagnetismus des Streifens
Uberhaupt keinen Einfluss.

Der Abstand zwischen den Leitungen muss ca. 3 cm sein (es muss nicht sehr genau sein, alles was
zwischen 2,5 und 4 cm liegt funktioniert gut). Die genaue Abstand der Drahte an der
StralRenoberflache ist nicht entscheidend, aber der Empfang ist zuverlassig von 3 bis 4 cm Uber der
durch die Drahte gebildete Ebene, so ist es wichtig, den Abstand so klein wie méglich zu halten.

A
(@]
[
=
S Ansicht
14 von oben
£
0]
<
(]
>
v
Sende- Lenk- Sende-
draht draht draht
/ etwa 30 mm /
Fahr- uerschnitt
) Q

bahn [ ) ()

Abb. 13: Bauen des Kommunikationssystem

Die Kupferdrahte werden elektrischen Strom leiten. Alle Kabel in der StralRe sind elektrisch in "Serie"
verdrahtet, so dass es am Ende aussieht als ein sehr langer Draht der beginnt und endet am UCCI/E(-
s). Bei der Verlegung der Kabel gibt es zwei Grundregel zu beachten:

1. Die Stromrichtung in jedem Paar von Drahten in der gleichen Fahrspur soll entgegengesetzt sein.

2. Wenn zwei Spuren in der Nahe von einander sind, wird der Stromrichtung in beiden Leitungen der
verschiedenen Spuren, die am nachsten zu einander liegen, in die gleiche Richtung flieRen.
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Die hier oben genannten Regeln kénnen folgendermal3en gezeichnet werden:

Fahrspurl

via

Fahrspur2

Alvy

Abb. 14: Elektrische Stromrichtung einer Multi-Fahrspuren-Strale

Wenn der Abstand zwischen den beiden Drahten der verschiedenen Bahnen weniger als 6 cm ist gilt
als Faustregel Regel Nr. 2.

Also, bevor Sie lhr Layout verdrahten ist es wichtig voraus zu denken. Ein simples "oval" ist einfach.
Sie wahlen einen beliebigen Punkt, an dem die Dréahte unter dem Layout verbunden werden. Die 2
Drahte "die rechts abbiegen" sind einfach unter der Straf3e miteinander verbunden. Die restlichen 2
Dréhte sind an einer der Ubertragungsschleifen Ausgange des UCCI verbunden. Als
Verbindungskabel zwischen dem Verbindungspunkt und UCCI ist es am besten, das Sie einem
Verdrillten-Paar-Kabel verwenden, z.B. ein Paar aus einem UTP LAN-Kabel.

L
L]

UCCI/E

Abb. 15: Verdrahtung einer "Oval"
Im Falle einer doppelten Oval, kommt Regel Nr. 2 ins Spiel. Der Strom in die 2 Drahte in der Mitte

muss in gleicher Richtung flieBen. Zur gleichen Zeit muss der gesamte Kabel einen kontinuierlicher
Draht sein. Abb. 16 zeigt ein Beispiel, wie dieses Problem geldst werden kann.
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Abb. 16: Verdrahtung einer Doppelten Oval

b
1

an UL I

-

Wenn Sie in lhrem Layout "Weichen" haben bekommt das Puzzle etwas komplizierter, aber hoffentlich
wird das Beispiel gegeben in Abb. 17 einen Hinweis, wie man mit solchen Situationen fertig werden
soll. Beachten Sie, dass bei "Weichen" und Kreuzungen Sie wahrscheinlich weniger als optimalen
Empfang haben, da die Ubertragungsleitungen dort nicht parallel laufen. Allerdings, wenn die Distanz
Uber die Rezeption "schlecht" ist, weniger als 10 cm oder so, wird das kein Problem verursachen. Bei
Bedarf kdnnen Sie den "Time-Out' in den Decoder anpassen. Denken Sie daran Haltestellen an diese
Stellen zu planen. Ihre Autos werden sehr wahrscheinlich stoppen wie gewiinscht, aber Sie werden
nie in der Lage sein, einen Befehl zu geben sie wieder in Bewegung zu setzen.

{

|/'

Uberquere drahte hier oder hier
um die elektrische Stromin an
diesem Ort die richtige Richtung zu geben

Nach UCCI

Yi4 4]

Abb. 17: Verdrahtung eine komplexere Situation

Wenn Sie Drahtiibergangen machen mussen, wie in Abb. 17 hier oben, dann machen Sie die
Uberfahrt an einem beliebigen Punkt irgendwo in der Fahrbahn. Vorzugsweise keine Ubergange

machen an Kreuzungen. An diese Stellen ist die Situation schon ein wenig schwierig, fige also keine,
Komplexitat hinzu.

©2014 Leon van Perlo Version 1.0 — 1.August, 2014 Seite 16 von 32



Handbuch UCCI/E Steuern Sie lhre Miniatur-Welt

3.2  Schleifenlange, Drahtstarke und Anschluss am UC  CI/E(-s)

Die maximale Lange einer einzelnen Schleife ist 20 Meter Stra3e (Bahn), das ist etwa 40 Meter Draht.
UCCI/E (n) hat zwei Ausgange fur die Ubertragungsschlaufen, so dass Sie zwei Schleifen von 20
Metern (Straf3e) jeweils verbinden, was eine Gesamtzahl von 40 Metern pro UCCI/E (n) (80 Meter
oder Draht).

Die 20 Meter pro Schleife ist keine absolute Zahl. Es hat sich jedoch in der Praxis bewiesen dass ein
gutes Kommunikationssystem rasch abnimmt auf (Stral3en-) LaAngen von 20-25 Metern.

Grole Grole Widerstand
(mm? AWG (/m)
0,35 22 0,05
0,22 24 0,08
0,14 26 0,13

Tabelle 3: Drahtwiderstand (Kupfer)

Der verwendete Draht kann eigentlich jeder (Kupfer) Draht sein.

Verwenden Sie vorzugsweise isoliertes Draht, um undichte Stréme und unbeabsichtigte Kurzschlisse
zu vermeiden. Auch die Isolierung schiitzt Ihr Draht von physischen Schaden. Der Querschnitt
(Durchmesser) des Kommunikationskabel muss ungeféahr 0,25 mm2 (oder AWG24 in US-GréRRen)
sein. Draht von der UTP LAN-Kabel ist in der Regel 24 AWG und fiir diesen Zweck gut geeignet.
Dunner oder dicker Draht, alles zwischen 0.14mm2 und 0.35mm2, kann ebenfalls verwendet werden.
Dunner Draht hat einen héheren Widerstand pro Meter und braucht mehr Energie von der UCCI/E (-
en) um den Strom durch die Schleife zu ,schieben”. Also, je dinner der Draht ist, desto mehr Strom
wird UCCI/E(-s) von lhrem Stromnetz ziehen. Auf UCCI/E(-s) finden Sie zwei Schnittstellen fir die
Ubertragungsschleifen, genannt Loop-A und Loop-B, beide sind auf dem gleichen Stecker. Jede
Schleife hat eine + und - Anschluss.

B A Sender
Schleifen

Abb. 18: Ausginge Ubertragungsschleifen

Es ist sehr wichtig, dass die beiden Schleifen nich t vermischt werden. So schliel3en Sie eine
Schleife auf A + und A- an und die andere Schleife,  falls vorhanden, an B + und B-. Anschliel3en
einer einzigen Schleife auf A + und B- oder B+ und  A- kann zu schweren Schaden an lhrem
UCCI/E(-s) fuhren. Dies wird als ein Benutzerfehler  gesehen und nicht durch die Garantie
abgedeckt.

Welcher Kabel + und — ist, ist irrelevant jedoch, wenn verschiedene Schleifen zwei benachbarten
Fahrspuren bedienen ist es wichtig dass die Strome in den Drahten die sich am néchsten sind in
gleichen Richtung flieBen (Regel 2 von Absatz 3.1), beachten Sie das bei der Auswahl der + und -.

Wahrscheinlich werden Sie etwas Abstand tiberbriicken missen zwischen der UCCI/E(-s)-Ausgang
und der Punkt, wo die Schleife beginnt / endet am Layout. Sie kdnnen diesen Abstand mit einem
Verdrilltes-Paar-Kabel tiberbriicken. Mehrere Meter sind kein Problem, und die Lange dieses Kabels
wird die maximale Lange der Schleife nicht verringern. Solange Sie beide Adern verdreht halten, wird
das Kabel wesentliche Signale nicht Gbertragen, so dass kaum Energie verloren geht.
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Auf beiden Seiten des Schleifenausgang werden Sie einen griinen LED finden. Fiir jede Schleife zeigt
dieses LED das folgende an:
¢ Aus = Schleife unterbrochen (oder UCCI/E(-s) nicht eingeschaltet)
¢ Ein = Schleife aktiv und OK
¢ Blinken = Schleifenwiderstand ist zu hoch (wahrscheinlich haben Sie irgendwo eine schlechte
Verbindung)
¢ Schnelles Blinken = die UCCI/E(-s) Versorgungsspannung ist zu niedrig im Verhaltnis zu dem
Schleifen-Widerstand

3.3 Kleiner Mal3stab

Die wie in Paragraph 3.1 beschriebenen Grundregel sind zupassbar auf Mal3stab HO (1:87) oder
ahnliches. Wenn Sie das Dinamo/MCC System auf N (1:160) oder einen MaR3stab in der Nahe von N
zupassbar machen mdchten, werden Sie nicht in der Lage sein die erforderlichen Absténde auf einer
Stral3e zu montieren. Im Maf3stab HO ist einer Fahrbahn etwa 5 cm breit, so dass zwei
Ubertragungsleitungen, 30 mm auseinander, schén in einer Fahrbahn passen werden . Im MafRstab N
ist eine Fahrbahn ist etwa 2,7 cm breit. Auf einem einspurigen Stral3e gibt das kein Problem da Sie die
Ubertragungsleitungen direkt neben die StralRe bringen kénnen, so dass sie etwa 25 mm voneinander

A
: Ansicht
vonoben
\

Verkehr Richtung

«

Sende- Lenk- Sende-
draht draht draht
/ etwa 45 mm /
/ etwa 27 mm /
Fahr- Querschnitt
bahn o ® ® o

Abb. 19: Signal Drahte in kleiner MaR3stab

Die meist gebrauchte Losung ist in Abb. 19 hier oben angegeben. Auf einer mehrspurigen Stral3e
platzieren Sie zwei Steuerdrahte und damit zwei Fahrspuren zwischen einem einzelnen Paar von
Ubertragungsleitungen . Um dies zu erreichen, mussen die Ubertragungsleitungen weiter auseinander
gelegt werden als die empfohlenen 30 mm. Das Ergebnis wird sein, dass Sie keinen optimalen
Empfang in der markierten Flache haben, aber in diesem gerahmter Bereich gibt es kein Verkehr, es
sei denn ein Fahrzeug féhrt von einer Spur zur néchsten. In diese seltenen Féllen sollten Sie
sicherstellen, dass der Durchgang das Auto nicht zu lange in dem gerahmten Bereich hélt, so dass
das Auto in der neuen Fahrspur ist bevor der Decoder-Timeout Ausgelost wird .
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4 Ruckkopplung

Die Position des Autos auf der Anlage kann mittels Reed-Kontakten verfolgt werden. In den meisten
Fallen kann der ,Lenkmagnet* des Wagens verwendet werden um die Reed-Kontakten zu aktivieren
wenn das Fahrzeug passiert.

Eine geeignete GréRe ist ca. 14 x 2,1 mm oder kleiner. Huten Sie sich beim verwenden kleinere
Reed-Kontakte denn diese sind sehr zerbrechlich und das Glas kann brechen, wenn Sie die Leitungen
ohne ganz vorsichtig biegen. Verwenden Sie eine kleine Zange oder Pinzette um den Kabel zwischen
dem Glas und dem Punkt fest zu halten, wo Sie den Kabel beugen méchten um zu vermeiden dass
das Glas bricht.

UCCI/E(-s) kann 128 Schalter (Reed-Kontakte ) fur Riickmeldungen lesen. Die Schalter sind durch
Multiplexing verbunden, was nicht bedeutet, dass jeder Schalter verfligt iber einen eigenen Draht,
aber Drahte werden gemeinsam genutzt, um Elektronik-und Draht zu sparen.

4.1 Installation Reedschalter bei der Verwendung vo  n Stahldraht fur
Steuerung

Wenn Sie Stahldraht als Fiihrungsdraht verwenden und den Lenkmagneten aktivieren um die
Ruckmeldungen auszulésen, ist eine préazise Montage der Reed-Kontakte erforderlich. Sie missen
sicherstellen, dass die Reed-Kontakte direkt neben dem Stahldraht und sehr nah an der
StraRenoberflache gelegt werden (siehe Abb. 20)

Ansicht
von oben

Fahr- Querschnitt
bahn o ? L

Abb. 20: Platzieren der Reed-Kontakte bei Verwendung von Stahldraht
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Diese Art der Aktivierung von Reed-Kontakten funktioniert gut mit dem Lenkmagnet von Faller
Lastwagen und Bussen. Die kleineren Autos haben weniger starke Magneten, die zu schwach sind
um die Reed-Kontakte zu aktivieren. In diesen Fallen miissen Sie einen zusatzlichen Magnet unter
dem Auto montieren.

Natirlich kénnen Sie die Reed-Kontakte auf eine andere Weise montieren, aber in den meisten Fallen
werden Sie einen zusatzlichen Magnet unter dem Auto brauchen, um sie zu aktivieren.

4.2 Installieren von Reed-Kontakte bei Gebrauch von Magnetstreifen zur
Steuerung

Wenn Sie Magnetstreifen als ein Fihrungsdraht verwenden, ist die Positionierung der empfohlenen
Reed-Kontakte anders. Da der Streifen ein Magnet an sich ist, stellt es bereits ein Magnetfeld vor in
den Reed-Kontakt. Diese Pre-Magnetisierung kénnen Sie zu lhrem Vorteil verwenden um die
Sensibilitat der Reed-Kontakte zu erh6hen. Wenn es gut positioniert ist, kdnnen auch die kleinsten
Steuerungsmagneten die Rickmeldungen aktivieren.

In e-Start biegen Sie ein Bein vom Reed-Kontakt und drehen Sie es an der Seite des Schalters wieder
an. Lote Drahte (isoliert) von ausreichender Lange an beide Beinen des Kontaktes. Jede Drahtstarke
genugt, kleinere Durchmesser haben weniger Risiko um Ihre Reed-Kontakte physikalisch zu
beschadigen. Beim Aufbau lhrer Layout ist es praktisch, Ihre Reed-Kontakte schon vor zu bereiten
bevor Sie beginnen, sondern es zunachst zu versuchen, um sich zu gewdhnen an diese Methodik.

Bevor Sie lhre Magnetstreifen legen, bohren Sie ein vertikales Loch genau an der Stelle, wo Sie lhrer
Magnetstreifen haben wollen. Der Bohr Durchmesser muss nur so grof3 sein, das Sie lhre
vorbereiteten Reed-Kontakte von unten rechts an der Oberflache legen kénnen, ohne auf das Glas zu
driicken. Zwischen 2,5 und 3,5 mm wird in der Regelgenug sein. Setzen Sie den Reed-Kontakt noch
nicht ein.

Als nachstes platzieren Sie Ihr Magnetstreifen und befestigen Sie es.

Befestigen Sie voriibergehend die Drahte des Reed-Kontakt zu einem Gerét das das Offnen /
SchlieRen des Kontaktes detektieren kann. Ein Multimeter tun wird. Ein praktisches Tool ist eine
Batterie + geeigneter Widerstand + LED, was Sie einfach selber machen kénnen. Eine Batterie +
Summton ist auch méglich. Verwenden Sie, was Sie zur Verfigung haben und praktisch finden.

Stecken Sie jetzt den Reed-Kontakt von unten ein und driicken Sie es an, bis der Kontakt schlief3t
durch den Magnetismus des streifen. Ziehen Sie den Kontakt jetzt auf die Position wo es wieder
offnet. Fixieren Sie die Position des Reed-Schalters. Durch z.B. einen Holzstédbchen kdnnen Sie dies
tun (achten Sie darauf, dass der Schalter nicht bricht) oder auch Heil3kleber, Reinigungsgummi (auch
als "Poster Buddies" verkauft). Eigentlich alles, was den Kontakt in Platz halt, aber auch, wenn
erforderlich, Neupositionierung erméglicht.

Den Rest sollte ahnlich sein wie in Abb. 21 hier unten abgebildet.

Fahr- Querschnitt
bahn o i o

Hbhe anpassen

Abb. 21: Platzieren der Reed-Kontakte bei Verwendung von Stahldraht
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Der Magnetismus des Magnetstreifens setzt das Reed-Kontakt am Rande der Auslésung. Wenn jetzt
ein Magnet tber den Streifen geht wird dies das magnetische Feld erh6hen und den Schalter
auslosen.

4.3 Anschluss Ruckkopplung zur UCCI/E(-S)

UCCI kann 128 Schalter fur Riickmeldungen lesen. Schalter (z.B. Reed-Kontakte) werden durch
Multiplexing verbunden, was nicht bedeutet, dass jeder Schalter verfligt iber einen eigenen Draht
oder Dréhte , sondern Drahte werden gemeinsam genutzt , um Elektronik -und Draht zu sparen. Wenn
128 Schalter einzeln angeschlossen sein wirden, wirde dies mindestens 128 +1 Drahte bendtigen.
Wenn Multiplexed wie die UCCI/E ( -s) es macht, bendétigen die 128 Kontakte nur 24 Dréahte.

Reedkontakte Reedkontakte
64 bis 127 0 bis 127

Abb. 22: Riickkopplung Schnittstellen in UCCI/E(-s)

Auf UCCI/E(-s) werden Sie 2 (Flachbandkabel) Anschlisse fur Rickmeldungen finden: Ein 26-poliger
und ein 16-poliger Stecker. Der 26-poliger Stecker halt die Verbindungen fur alle Rickmeldungen. Der
16-poligen Stecker halt die Verbindungen fiir die oberen 64 Kontakten. Sie kdnnen alle
Ruckmeldungen zu der 26 poligen Stecker verbinden, was die geringste Anzahl von Dréahten benutzt.
Aus praktischen Griinden aber wahlen die meisten Benutzer, um die unteren 64 Riickmeldungen zu
dem 26 poligen Stecker und die oberen 64 Riickmeldungen zu den 16 poligen Stecker zu verbinden.

Die Pin-Belegung der Anschliisse ist wie folgt:

1 1
S0| e o| 901 08| o o |9 . . .

92| o o|s3 si0] - - |11 ES unterscheiden sich 3 Verbindungsgruppen:

4| o o |5 s12] 6 o |1z SO-ST: Die SENSE Drahte fir Rickmeldung 0..63
6| o o7 s14] - o | 515 S8..515: Die SENSE Drahte fur Riickmeldung 64..127
0| o o |1 0| o o | o1 SDO0..SD7: Die DRIVE Drahte fur Ruckmeldung 0..127

832 o o 833 SDZ o o 833
D4| o o|D5 D4| o o | D5
D6| o | D7 D6| » | D7

08 o o |99 5

SI0| °» o [|S11

Sl2| - - |S13 Abb. 23: Riickkopplungsinterface-Stecker Pin-Outs
Sl4| o o |S15

26

Wie Sie in Abbildung 23 sehen kdnnen, stehen die SENSE-Drahte fir Riickmeldungen .. 64 127 und
der DRIVE-Dréhte auf beiden Anschliissen zur Verfiigung. Die SENSE-Dréahte fur Bewertungen O .. 63
sind auf der 26-poligen Stecker verfugbar. Wenn Sie beide Anschliisse verwenden, verwenden Sie es
in der Regel auf dem 26-poligen Stecker dabei werden nur die Pins 1 bis 16 verwendet.
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Jede Rickmeldung (Schalter) wird zwischen einem einzigartigen Paar von Dréhten, von denen eine
ein SENSE-Draht, der andere einen DRIVE-Draht verbunden. Im Regel muss mit jeder Schalter eine
Diode (Typ 1N4148) gestellt werden, wobei die Kathode der DRIVE-Draht steuert. Da es 16 SENSE-
Drahte und 8 DRIVE-Dréhte gibt, ergibt dies 16 * 8 = 128 verschiedene Kombinationen, also 128
mdogliche Rickkopplungen.

Switch £ ot
Sense 2 =
(input) g 03
bank 0 1 so1
0 ‘ S00

i switch 001 i switch 000
Z o6
Switch g D5
Drive % o
(output) 2 D2
0 sbo

ZE switch 127 (= 177 oct)

. s15
Switch g s14
s13
S_ense 2 s12
(input) 3 P
bank 1 1 09
0 08

Abb. 24: Schalt Matrix

Die Schalter-Adresse ist durch die Stifte (Dréahte), zwischen denen der Schalter verbunden ist,
bestimmt. Die Adresse in Oktal-Schreibweise ist <bank>.<switch_drive>.<switch_sense>.

Z.B.: Wechseln Sie zwischen SENSE 3/Bank 1 (S11) und DRIVE 4 (SD4) = 143 Okt = 99 dezimal.
Tipp: Wenn Sie Schwierigkeiten mit Oktal Dezimal-Umwandlung haben, benutzen Sie den Rechner in
Ihrem Windows Version. Stellen Sie den Taschenrechner im wissenschaftlichen Modus ein und Voila!

Naturlich kdnnen Sie die Adresse berechnen, aber in der Praxis ist es viel einfacher, um alle
Ruckmeldungen zu Kuppeln, da die Aderpaare einzigartig sind. Dann starten Sie lhr System, testen
Sie die Software und teste einfach alle Riickmeldungen und markieren Sie die Adresse, die Ihnen von
der Software auf lhrem Layout-Zeichnung angegeben wird.

Wenn Sie méchten, kdnnen Sie die Verdrahtung fir den Switch-Matrix selber machen. Wenn Sie es
lieber einfach haben, es steht ein Break-Out-Modul (SWdec) zur Verfligung, an den Sie 8 Switches
kuppeln kénnen. Dieser PCB enthlt auch die 8-Dioden und einen 16-poligen Flachbandkabel-
Stecker. Sie kdnnen 8 dieser SWdecs auf ein Flachbandkabel verbinden fir insgesamt 64 Schaltern.
In diesem Setup ist das separate 16-poligen Anschluss auf UCCI praktisch, da Sie es nutzen kénnen
um eine zweite Reihe von 8 SWDECSs zu verbinden. Die verschiedenen Anschlussgroéf3en machen
dass Sie nicht versehentlich vertauscht werden kénnen.

Vor SWdec ist ein separates Handbuch verfligbar.
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5 Bedienung und Konfiguration
5.1 Bedienung

UCCI/E (-n) wird vollstandig von der PC-Anwendung gesteuert. Die LEDs geben einige Hinweise auf

was passiert und kann bei der Fehlersuche hilfreich sein:

e Blau: USB aktiv

¢ Orange: Beim Anschluss an einer PC sendet UCCI/E einen Datagramm an das PC. Wenn
UCCI/Es an einem RM-U Zentraleinheit angeschlossen ist sendet UCCI/Es ein
Datagramm an den RM-U.

e Grin: Befehlsverarbeitung: UCCI/E(-s) enthalt einen Befehl vom Host (PC oder RM-U)  und

verarbeitet es.
e Gelb: UCCI/E(-s) sendet eine Nachricht an der Netzwerk-Interface

5.2 UCCI/E: Zwei logische Einheiten

Logischerweise ist UCCI/E eine Kombination aus zwei integrierten Steuerungssysteme in einer
physikalischen Einheit. Sie werden es bemerken das wenn Sie das Modul testen und konfigurieren mit
DinamoConfig. Downloaden und installieren Sie das Werkzeug aus der DinamoConfig VPEB Website
oder die DinamoUser Gruppe. Vergewissern Sie sich das Sie Version 1.11 oder neuer haben.

Starten Sie DinamoConfig und wéhlen Sie den COM-Port, an den Ihr UCCI/E angeschlossen ist. Dies
wird entweder die reale COM-Port sein, wenn Sie RS232 benutzen oder es ist der virtuelle COM-Port
die an lhrer USB-Schnittstelle zugewiesen ist bei der Verwendung Ihrer USB-Treiber. Bei der
Verwendung von USB kann es manchmal unklar sein, welcher COM-Port an lhre UCCI/E. zugewiesen
ist. In diesem Fall trennen Sie die USB-Schnittstelle und klicken Sie auf die ,Refresh-Button* in
DinamoConfig . Schauen Sie jetzt in der Dropdown-Liste neben dem COM-Port-Box, welcher
COM-Ports zur Verfligung stehen. Merken Sie sich die Liste oder schreiben Sie es auf . Jetzt stecken
Sie den USB-Schnittstelle an UCCI/E. Zahle bis 10, klicken Sie auf " Aktualisieren " und 6ffnen Sie die
Dropdown-Liste . Es sollte eine zuséatzliche COM-Port sein . Das ist der richtige!

Als néchstes klicken Sie auf "Status" . Sie sollten jetzt das Pop-Up-Fenster von Abb. 25.

Der System Status in der linken oberen Ecke kann auf "OK " oder "Fehler" stehen. Wenn es " Fehler"
meldet ist nichts falsch.

Es bedeutet nur, dass es keine Kommunikation mit Ihrer UCCI/E gegeben hat fur 2 Sekunden oder
mehr und das System hat eine Notbremsung gemacht. Dies wird sich automatisch |6sen wenn Sie lhr
System starten.

Das Statusfenster zeigt der Aktueller Zustand des RM-U-Modul. Aber warten Sie, wir haben nicht
einen RM-U! Eigentlich simuliert der UCCI/E eine RM-U mit eingeschrankter Funktionalitét + eine
virtuelle UCCI/Es Adresse 0. Die eingeschréankte Funktionen des RM-U kénnen Befehle an den
angeschlossenen OC32-Module senden und es kann ein UCCI/Es Modul ansteuern. Der
"verbundene" UCCI/Es wird auf der rechten Seite angezeigt als TM # 0, Status = OK, Type = TMCC.
Eigentlich verhalt sich das System als wenn es ein echter RM-U + UCCI/Es ware.
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&, DinamoConfig - Dinamo Status ﬂ
System Status IDK— Module  Status Tupe
Pratacol Yersion |31[|— THMAD [k [TMEE
System Yersion IW TME  [Notfound WA,
Licersecode  [1 | TMHZ  [Natfound | [MA.
Remaining Cap |12?— TM#3 IN-::tfc:und IN_A_

T2 3 4 TH#E  [Notfound | [N.A.
DiPstatus fon " on fon Jon | s [Motfound | [N.A.
THMHEE  [Notfound | [M.A.
todule Status T#7 INot found IN-"}‘-
PMHD [Not faund | TMHE  [Motfound | [MA
PM#1  [Not found THMHS  [Notfound [NA
PMH2  [Not found TMHIO [Notfound  [NA.
PMH3  [Not found TMEIT [Notfound | [NA
PM#4  [Not found TMHI2 [Notfound [NA.
PMHS  [Not found TMHI3 [Notfound [NA.
PMHE  [Notfound THMHIS [Notfound WA,
PMEZ  [Mat found TMEIS [Matfound | [MA.
Abb. 25: DinamoConfig Status Fenster
SchlieBen Sie jetzt das Statusfenster und

wahlen Sie die RM-U/UCCI im Hauptfenster
(Abb. 26). Sie sehen die RM-U funktioneller
Teil des Systems und der rechten oberen
Ecke zeigt an, dass es sich um eine
Simulation der UCCI RM-U-Funktion
handelt. Es gibt eine Reihe von
Konfigurations-Einstellungen die Sie machen
kénnen; wir werden das spéater beschreiben.

=10l |

CommPort I 7 'I Refresh | Reset Fault Status
Thiy / UCCl-s 1 PM32 1 RM-U 7 UCCI
[~ Pemnanent UCEl

FibdU-Config |
[~ OM32 et

RitdU-0ptions |
[~ Transp [~ Boot.TH

Abb. 26: DinamoConfig RM-U/UCCI Tab

Wabhlen Sie das TMxx / UCCI-s Register (Abb. 27). In der linken oberen Ecke kdnnen Sie entweder
Modul 0 oder "Alle UCCI" wahlen. Da Sie nur eine virtuelle UCCI/Es haben gibt es nichts anderes zur
Auswahl. Die oberen rechten Ecke zeigt lhnen, dass Sie sich gerade in das UCCI-s Funktionsteil des
Systems befinden. Auch hier gibt es eine Reihe von Konfigurations-Einstellungen, die Sie machen

koénnen, dass wir spater beschreiben werden.
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Beachten Sie, dass UCCI, UCCI-s und die =0l x]
TMCC eigentlich die Namen der friiheren CommPort [7 | Refiesh | Reset Fault | Staws |
Versionen von UCCI/E(-s) sind. Der Grund TR e I YTV

dafir ist, dass das aktuelle Protokoll (3.10)

nicht korrekt die neue UCCI/E-Terminologie Module | =] T Pemanent Foseal | USChs

Ubersetzt. Dies wird in der nahen Zukunft,
ohne Einfluss auf die Funktionalitat,
korrigiert werden.

Set Switch-delay * Offdelay ¢ On-delay ID —
4' % Bank 0 = Bark 1

Set Loop Current | & Loopd ¢ LoopB Fﬁ
Set Address | |15 j

Abb. 27: DinamoConfig TMxx/UCCI-s Tab

5.3  Konfiguration

UCCI/E (-en) hat eine Anzahl von Konfigurationsoptionen, die durch die Software geandert werden
kann. Konfigurationen kdnnen voriibergehend sein (aktiv, bis das Modul neu gestartet wird) oder
(semi-) permanent. Mit Permanent Konfiguration werden die Einstellungen im Flash-Speicher
geschrieben und neu geladen, wenn UCCI/E (-n) eingeschaltet ist. Dauerhafte Einstellungen kénnen
mit den neuen Einstellungen neu geschrieben werden.

Die Flash-Speicher ist fur ca. 100.000 Schreibzykle n angegeben. Unter normalen Umsténden
wird dies nie in einem reguléren Lebensdauer erreic  ht werden, aber da es nicht bestimmt
werden kann, wie ofters Sie "Flashen" (man kénnte a  uch ein Programm schreiben, tun) gibt es
keine Garantie auf die Benutzer-Flash-Speicher der  CPU.

Konfiguration der UCCI/E geschieht in eine &hnlicher Weise wie die Konfiguration von der Dinamo 3.x
Module, die diese Funktion unterstitzen. Fir die Konfiguration steht der DinamoConfig
Konfigurationstool zur Verfiigung. Seit der UCCI/E Zwei Module simuliert (siehe Absatz 5.2) finden Sie
die Konfigurationseinstelllungen in zwei verschieden Regionen: Der RM-U Bereich und der UCCI-s-
Bereich.
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5.4 RM-U Konfigurationseinstellungen

Diese Konfigurationseinstellungen gelten fiir den RM-U Funktionsteil des UCCI/E und sind daher nur
anwendbar, wenn ein UCCI/E ist mit dem PC als autonomes System ist verbunden.

5.4.1 OM32 ,Retransmission”

In einem Dinamo/MCC-System, in der aktuellen Version, werden OC32-Module angesprochen als ob
das ein OM32 war. Da die OC32 abwartskompatibel ist funktioniert das gut. Jedoch die OM32 und
damit die OC32 in der OM32 Kompatibilitdtsmodus kann nur Daten empfangen und keine Antwort
schicken. Um die Zuverlassigkeit der Kommunikation des UCCI/E zu erhéhen kann UCCI/E jeden
Ox32 Nachricht zweimal senden. Natirlich wird sich die Kommunikation etwas verlangsamen, aber da
die Netzwerkschnittstelle nichts anderes zu tun hat aul3er das Senden von Nachrichten an Ox32 wird
dies kaum spirbar sein. Dies erreichen Sie, indem Sie die OM32retr Flagge setzen.

5.4.2 Transparent Modus

Wenn Sie das OC32-Modul konfigurieren und testen mochten die auf der UCCI/E angeschlossen sind,
muss das Programm eine OC32Config "transparent” Verbindung mit den OC32-Modulen haben. Dies
erreichen Sie, indem Sie den UCCI/E im transparenten Modus einstellen. Von diesem Moment an, bis
zur "Reset" der UCCI/E, verhdlt sich das Modul als einfache USB-RS485-, USB-RS232-oder RS232-
RS485-Konverter.

Transparent-Modus kann aktiviert werden durch Uberpriifung der Transp.M und durch auf "RM-U-
Optionen" zu klicken. Sie kénnen der Transparent-Modus auch direkt tiber das OC32Config
Programm eingestellten.

Transparent-Modus funktioniert sowohl bei der Verwendung von RS232 als auch tiber USB.
Wichtiger Hinweis : Bei der Verwendung von RS232 die Verbindungsgeschwindigkeit wird bei
19.200bps fixiert. Also, wenn Sie OC32Config verwenden, benutzen Sie nur die Geschwindigkeit. Bei
der Verwendung von USB ist die eingestellte Geschwindigkeit irrelevant.

Der Transparent-Modus funktioniert am besten, wenn Sie lhre OC32 zur UCCI/E Uber RS485
angeschlossen haben. In diesem Fall konnen Sie die vollstdndige Konfigurationsfunktionalitat
gebrauchen. Wenn Sie OC32 ('s) zu Ihrem UCCI/E Gber RS232 verbinden, funktioniert es auch, aber
Sie werden bemerken das die Mdéglichkeit, alle Einstellungen zu Uberprifen, fehit.

Wahrend der Transparent-Modus aktiv ist, wird das Orangefarbiges LED auf UCCI/E blinken. Wenn
Sie Daten vom PC an das RS485/RS232 Netzwerk senden nach UCCI/E, leuchtet das griine LED,
wenn Daten aus dem Netz nach UCCI RS85 / E an das PC gesendet wird, wird das gelbe LED
leuchten. Das beenden des Transparent-Modus kann durch einen Neustart vom UCCI/E. getan
werden.

5.4.3 Bootloader-Transparent-Modus

Wenn Sie die auf der UCCI/E angeschlossenen OC32-Module mit neuer Firmware aktualisieren
mdchten, muss das Bootloader-Programm eine "transparent” Verbindung mit der OC32-Module
haben. Dies erreichen Sie, indem Sie den UCCI/E im Bootloader-Modus Transparent setzen. Von
diesem Moment an, bis ein "Reset" der UCCI/E, verhalt sich das Modul als einfache USB-RS485-oder
RS232-RS485-Konverter. Hinweis: lassen Sie Firmware-Updates nur tiber eine RS485-Verbindung
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zum OC32 arbeiten. Also, wenn Sie lhre OC32 zur UCCI/E Uber RS232 angeschlossen haben,
werden Sie eine separate RS485 aktualisieren mussen.

Bootloader-Transparent-Modus kann durch Uberpriifung sowohl als Transp.M und Boot. TM aktiviert
werden und auf "RM-U-Optionen" zu klicken.

Bootloader-Transparent-Modus funktioniert sowohl bei der Verwendung von RS232 und USB.
Wichtiger Hinweis : Bei der Verwendung von RS232 wird die Verbindungsgeschwindigkeit auf
38.400bps fixiert. Also, wenn Sie AVRootloader gebrauchen, verwenden Sie nur diese
Geschwindigkeit. Bei der Verwendung von USB ist eingestellte Geschwindigkeit irrelevant.

Wahrend der Transparent-Modus aktiv ist, leuchtet auf UCCI/E das LED orange standig. Wenn Sie
Daten vom PC lber das RS485-Netzwerk hinter UCCI/E Senden, wird das griine LED leuchten, und
wenn Daten aus dem RS85 Netz hinter UCCI/E zur PC gesendet werden leuchtet der gelbe LED.

Das beenden vom Bootloader Transparent-Modus kann durch einen Neustart des UCCI/E. getan
werden.

Um klar zu sein : Bootloader-Transparent-Modus ist nicht um das UCCI/E(-s) selbst zu aktualisieren,
es ist um die Komponenten hinter der UCCI/E mit neuer Firmware zu aktualisieren.

5.5 UCCI-s Konfigurationseinstellungen

Diese Konfigurationseinstellungen gelten fur die UCCI/Es Funktionsteil des UCCI/E(-s).

5.5.1 Schalten der Einschaltverzégerung

Bevor UCCI/E (n) einen geschlossenen Schalter (Reedkontakt ) als aktiv meldet, muss UCCI/E (n)
den geschlossenen Schalter "gesehen" haben wahrend aufeinanderfolgenden Scans N. Die
"Verspatung" soll in erstens die Larm erzeugende falsche Ereignisse vermeiden. Die Schalter werden
ca. 180 Mal pro Sekunde gescannt. Wenn N = 2 (delay = 1) muss ein Schalter 2x geschlossen werden
(konsekutiv). Der Aktivierungsverzégerung von Schalter kdnnen fiir jede Bank von 64 Schaltern
eingestellt werden zwischen O und 7 (so N =1 .. 8). Standard-Switch Aktivierungsverzdgerung = 1.

5.5.2 Schalter Ausléseverzogerung

Wie bei SchalterschlieBung, bevor UCCI/E(-s) einen Schalter als inaktiv meldet, muss UCCI/E(-s) den
entsprechenden inaktiven Input N Mal hintereinander ,gesehen” haben. (fast) Jeder Schalter 'springt'
beim 6ffnen oder schliel3en. Den Ausldseverzégerungsschalter wird vor allem verwendet als
Entprellungsmechanismus (debounce mechanism). Die Schalter werden ca. 180 Mal pro Sekunde
gescannt. Wenn N = 8 (Delay = 7) muss ein Schalter 8x als offen gescannt werden (konsekutiv). Die
Release-Verzdégerung von Schaltern kann pro Bank von 64 Schaltern eingestellt werden zwischen 0
und 7 (so N =1 .. 8). Standardschalter -Freigabe Delay = 7.
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5.5.3 Adresse einstellen

Dieser Parameter stellt die Adresse des UCCI/E-s ein. Sie kdnnen immer die Adresse einstellen, aber
es wird nur dann anwendbar, wenn das System als ein echter UCCI/Es, also angeschlossen an einem
RM-U ist. Im Falle eines autonomen Systems hat die virtuelle UCCI/Es immer Adresse O.

Bemerkung (1) Wenn der DIP-Schalter installiert ist kbnnen Sie auch die Adresse durch DIP-Schalter
einstellen (siehe Abschnitt 2.6.3).

Bemerkung (2) Die Anderung der Adresse wirkt erst nach einem Neustart des Moduls. So im Falle
eines Software-Adresseinstellung ist nur eine permanente Einstellung sinnvoll.

5.5.4 Einstellung Schleifenstrom

Der in jedem Ubertragungsschleife eingefiihrter Schleifenstrom kann pro Schleife eingestellt werden.
Die aktuelle (mA) ist 10x die hier eingetragenen Parameter. Eine Einstellung kann also 50 Ergebnisse
haben in etwa 500mA. Der Strom kann zwischen 250mA und 700mA eingestellt werden. Standard ist
400mA, in der Regel ist dies eine gute Einstellung. Lange Schleifen erstreckten um die maximale
Lange zu haben, um ihre Sendeenergie Uber eine gréRere Flache zu verteilen, kdnnte mehr Leistung
bendétigen. Wenn Sie Schleifen mit unterschiedlichen Langen haben kénnen Sie die Schleifenstrome
anders einstellen um mehr oder weniger gleichen Empfang auf beiden Schleifen zu haben. Einfach
ausprobieren und experimentieren.
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6 Firmware Update

UCCI/E(-s) hat einen Bootloader-Bereitstellung, was bedeutet, dass Sie das Modul mit der neuesten
UCCI/E(-s) Firmware aktualisieren kénnen, wenn sie von VPEB veréffentlicht wird. Dieses Kapitel
beschreibt, wie der Bootloader verwendet werden kann und wie Sie lhre UCCI/E(-s) Firmware
aktualisieren kdnnen.

6.1 Anforderungen

UCCI/E(-s) kann uber die USB-Schnittstelle oder Uber das RS485-Netzwerk-Schnittstelle aktualisiert
werden.

UCCI/E, wenn direkt an den PC angeschlossen, kann daher nur tiber die USB-Schnittstelle aktualisiert
werden. Hinweis: in diesem Fall wird der RS232-Interface nicht vor das Update funktionieren. Wenn
Sie normalerweise Ihr System tiber RS232 benutzen, missen Sie das UCCI/E Uber einen USB mit
einem PC verbinden bevor Sie der Update-Vorgang fortsetzen. Bitte stellen Sie sicher, dass die
richtigen USB-Treiber installiert werden und die UCCI/E wird von lhrem PC, wie in Absatz 2.4
beschrieben, anerkannt.

Ein UCCI/Es wird normalerweise auf einem RM-U zentralen Steuerung Uiber RS485 angeschlossen
werden und kann Uber diese Schnittstelle aktualisiert werden. Auch ein UCCI/E und UCCI/Es kénnen
auf diese Weise aktualisiert werden. Die RM-U kann an dem PC angeschlossen werden per USB oder
RS232. Beide Schnittstellen werden vor das Update funktionieren. Beachten Sie das die RM-U
Firmware 1.02 oder héher bendtigt (vorzugsweise Firmware 1.11 oder héher). Wenn Sie keine RM-U
mit der erforderlichen Firmware haben, aktualisieren Sie bitte die RM-U vor der ersten Verwendung
entsprechend der in den RM-U-Handbuichern beschriebenen Verfahren.

Um die Firmware-Update durchzuftihren, ist folgendes nétig:

a) Ein PC mit dem Windows-Betriebssystem. Im Allgemeinen kdnnen das System das Sie
normalerweise verwenden, um das Layout zu bearbeiten.

b) DinamoConfigl.11 oder spater (was auf lnrem PC installiert ist). DinamoConfig ist ein Test-
und Konfigurationswerkzeug fir Ihre Dinamo und / oder Dinamo/MCC-System.

c) VPEB Bootloader-Software (was auf Ihrem PC installiert ist). Bootloader-Software ist ein
Programm auf dem PC, von dem Sie die UCCI/E(-s) Firmware in das UCCI/E(-s)-Prozessor
schreiben kodnnen.

HINWEIS: Die Bootloader-Software VPEB ist generisch fur alle Module, die Bootloader VPEB
Unterstltzung haben. Wenn Sie bereits den Bootloader-Software installiert haben z.B. fir lhre
0C32, brauchen Sie dies nicht zu wiederholen, und Sie kdnnen Schritt 1 Absatz 6.2
Uberspringen.

d) Die neueste Version UCCI/E(-s) Firmware (zu installieren). Firmware ist die Software, die

tatséchlich in UCCI/E(-s) installiert werden soll und macht Ihre Systemarbeit.
Zu b), ¢) und d):
DinamoConfig die VPEB Bootloader-Software und die neue Firmware fir UCCI/E(-s) kénnen Sie auf
dem Portal DinamoUsers (http://www.dinamousers.net) finden. Um Zugang zu dieser Software zu
haben ist es erforderlich dass Sie in das oben genannte Portal registriert sind und dass Sie Dinamo
Kundenstatus haben. Die Registrierung ist kostenlos fir alle, die unsere Nutzungsbedingungen
akzeptiert haben, und die Dinamo Kundenstatus wird Ihnen kostenlos zugeteilt werden auch die von
Ihnen erworbenen Produkte von VPEB, entweder direkt oder Uiber einer unsereren Partner. Wenn Sie
nicht der richtige Status haben, aber wohl berechtigt dazu sind, miissen Sie es einfach fragen. Das
Verfahren kann auf der DinamoUsers Portal gefunden werden.
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6.2 Firmware Update

Bitte flihren Sie die folgenden Schritte aus:

1

Wenn Sie das noch nicht getan haben: Installieren Sie den Bootloader VPEB Software auf
Ihrem PC. Dies kénnen Sie machen durch die ZIP-Datei herunter zu laden, aus zu packen
und es in einem Ordner lhrer Wahl zu speichern. Es ist ratsam, dass irgendwo in
"Program Files" zu tun. Auf Wunsch kdnnen Sie eine Verknupfung zu der extrahierten
AVRootloader.exe machen. Dieser Schritt muss nur einmal ausgefiihrt werden.

Wenn Sie das installieren von DinamoConfig auf Ihrem PC noch nie gemacht haben: Bei
der "Neuinstallation" wird das verwenden von DinamoConfigl_11Setup (oder spater)
bevorzugt. Wenn Sie bereits eine &ltere Version von DinamoConfig installiert haben,
verwenden Sie DinamoConfigl 11Update oder héher, um die installierte Version zu
aktualisieren.

Download die UCCI/E(-s) Firmware die installiert werden muss. Packen Sie die ZIP-Datei
aus. Die Datei die Sie brauchen hat als Endung *.acy. Speichern Sie die Datei irgendwo
auf lhrem PC, wo Sie sie spater zu einfach zu lokalisieren ist.

Starten Sie lhr Dinamo/MCC-System

Wenn Sie eine UCCI/E direkt auf Ihren PC durch USB verbunden: gehen Sie zu Schritt 6.
Wenn Sie ein System mit RM-U und UCCI/Es haben: starten Sie DinamoConfig. Wahlen
Sie den COM-Port, mit dem Sie lhre RM-U mit der das PC verbunden ist. Klick auf
"Status". Uberpriifen Sie, dass die RM-U-Version 1.02 oder spéter ist (wenn nicht,
aktualisieren Sie lhre RM-U zuerst). Schlie3en Sie das Fenster "Status". Wahlen Sie die
Registerkarte RM-U/UCCI. Schalten Sie die RM-U auf Transparent-Modus durch Auswahl
in ,Optionen“ , Transp.M"“ und ,BootTM" (beide), Bootloader und klicken Sie auf
»Optionen“. Sie werden wahrscheinlich eine Warnung bekommen: ,Keine Reaktion von
Dinamo". Ignorieren Sie diese. Bei der RM-U wird jetzt das rote LED leuchten
(kontinuierlich) und das blaue LED wenn Sie USB verwenden. SchlieR3en Sie
DinamoConfig. Hinweis: Eine neuere Version von DinamoConfig kann etwas anders
arbeiten. In diesem Fall, Gberprufen Sie die DinamoConfig Release Notes.

Starten Sie AVRootloader.exe. Sie werden die Fenster sehen, wie in Abb. 28 angegeben
ist. Die Ubertragunsgeschwindigkeit ist auf 38400 gestellt und "Registrieren" zeigt
"VPEBbootloader". Bitte dies nicht &ndern denn dann wird es nicht funktionieren! Optional
kénnen Sie "Open-Window-Protokoll ankreuzen nach der Verarbeitung.
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Abb. 28: AVRootloader
7 Stellen Sie "Port" an der COM-Port, mit das Ihr PC kommuniziert auf Ihr System. Bei der

Verwendung von RS232 (nur RM-U), wird dies der richtiger COM-Port lhres RS232 sein.
Bei der Verwendung von USB, wird dies der virtuelle COM-Port an der der USB-Treiber
zugewiesen worden ist. Normalerweise wird es der gleichen Port wie der mit denen Sie lhr
System von Ihrem regelméaRigen Software steuern.

HINWEIS: Die Auswahl "AUTO" wird nicht funktionieren mit den Typ Bootloader in Ihrem
UCCI/E(-s). Sie werden also von Hand die richtige COM-Port wahlen miissen

8 Im Feld neben "FLASH", wahlen Sie die *.acy Datei, die Sie in Schritt 3 oben gespeichert
haben. Sie kdnnen dies, indem Sie auf "..." auf der rechten Seite des Textfeldes und der
Auswahl der richtigen Datei zu tun.

9 Resetten den UCCI/E(-s) den Sie Updaten mdchten. Machen Sie das durch einen Jumper
auf die Reset-Pins zu stecken (Abb. 29) und lassen Sie es da. Normalerweise gibt es
einen Ersatz Jumper die Sie benutzen kénnen, platziert auf einen den Pins auf dem
Jumper-Block.
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Abb. 29: Reset

Klick in AVRootloader auf “Connect to device”. Oben im Fenster gibt es einen Button
~connecting..., bitte driicken Sie RESET auf dem Gerat“. Wenn Sie Kommunizieren Uber
einen RM-U, wird der griine LED auf dem RM-U blinken, wahrend das rote LED dauerhaft
aufleuchtet.

Jetzt nehmen Sie den RESET-Jumper vom UCCI/E(-s) ,in einem flieBendem Bewegung"
und setzen Sie es beiseite. Die griine, orange und gelbe LEDs am (Ziel) UCCI/E(-S)
sollten aufleuchten. Wenn Sie Kommunizieren tGber einen RM-U sollten das griine und
einer der gelben LEDs auf dem RM-U blinken, wahrend das rote LED dauerhaft
aufleuchtet.

Oben im AVRootloader Fenster zeigt es jetzt ,Connected”. Im Register ,Device
Information” finden Sie einige Informationen Gber den Prozessortyp, der aktueller
Software Version und einige andere Details, alle nicht besonders wichtig.

Jetzt (unterm Register ,Programming”) klicken sie auf ,Programm®. Wenn Sie ,Open
Protocol-Window after Processing” in stufe 6 aktivieren wird sich nach ein paar Sekunden
den ,Protocol“ Register 6ffnen und die Resultate sehen lassen. Ihr neuer Firmware ist jetzt
installiert auf Ihren UCCI/E(-s).

Klicken Sie den Button ,Disconnect Device" in das ,Programming” Register. UCCI/E(-S)
wird jetzt erneut starten mit der neuen Firmware.

Speichern Sie den Reset-Jumper in der Stelle wo Sie es gefunden haben.

Wenn Sie ein System mit mehrfachen UCCI/E(-s) Modulen haben und Sie wiinschen
andere UCCI/E(-s) zu Updaten, wiederholen sie die hier oben genannten stufen ab

stufe 9.

SchlieRen Sie den AVRootloader wenn Sie Verbindungen @ndern missten und stellen Sie
den Originellen Konfiguration wieder her. Wenn Sie Kommunizieren ber einen RM-U,
Reboot oder Reset Ihr RM-U System. Ihr System ist jetzt wieder gebrauchsfahig.
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